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Cameoでのアクティビティに対する制約の記述法
2018/02/15 05:57 - CV 高井

ステータス: New 開始日: 2018/02/15

優先度: Normal 期日:  

担当者: CV 細合 進捗率: 0%

カテゴリ:  予定工数: 0.00時間

対象バージョン: 未定 作業時間: 0.00時間

説明

飛田さんCameoモデルでは、表形式で制約を記述しており、その表の中で直接ステートマシン図のステートを指定できる。その方
法の調査。
また、制約には、通常のConstraintと、DurationConstraintがあり、事後条件や事前条件は、Constraintで、作動領域はDurationCon
straintで記述する方がよさそう

関連するチケット:
関連している TMCへの確認 #33: TMCへの確認：制約ノートの書き口 Closed 2018/02/16

関連している TMCへの確認 #35: TMCへの確認：作動レンジに関する記載 Closed 2018/02/16

履歴
#1 - 2018/02/15 08:30 - ESM 岡本

- 担当者 を CV 細合 にセット

#2 - 2018/02/16 01:23 - CV 高井

- 関連している TMCへの確認 #33: TMCへの確認：制約ノートの書き口 を追加

#3 - 2018/02/16 01:39 - CV 高井

- 関連している TMCへの確認 #35: TMCへの確認：作動レンジに関する記載 を追加

#4 - 2018/02/19 00:21 - ESM 岡本

- 対象バージョン を 未定 にセット
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